3.3 Расчёт поршневого пальца

Предварительно принимаем основные размеры (рис. 4):

диаметр поршневого пальца – 
[image: image1.wmf]52
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длина вкладыша головного подшипника – 
[image: image2.wmf]64

a

=

 мм;

внутренний диаметр поршневого пальца – 
[image: image3.wmf]32
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длина поршневого пальца – 
[image: image4.wmf]144
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Рассматривая палец как балку со свободно опертыми концами, с равномерно распределённой нагрузкой на длине вкладыша головного подшипника, изгибающий момент относительно опасного сечения I–I будет равен:
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[image: image6.wmf]10
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 см – расстояние между серединами опор пальца.


Напряжения изгиба будут равны:
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где
W – момент сопротивления для полого пальца:
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Срезывающие напряжения пальца в сечении II–II определяют из уравнения:
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где
F – поперечное сечение пальца:
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При работе двигателя происходит деформация сечения пальца (овализация), которая при больших значениях может нарушать нормальную работу сочленения поршень-шатун.


Линейное увеличение диаметра пальца определяют из выражения:
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Относительная деформация пальца:
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Напряжения, вызванные овализацией, на внешней и внутренней поверхности поршневого пальца равны:

в горизонтальном сечении пальца на внешней его поверхности:
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на внутренней поверхности:
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в вертикальном сечении пальца на внешней его поверхности:
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на внутренней поверхности:
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Удельное давление в головном подшипнике определяют из уравнения:
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