Лекции 15 (20.12.99) и 16 (27.12.99)

Уровни управления процессами ЛВС.

7 уровень – прикладной           

6 – представлений

5              – сеансовый

4              – транспортный 

3                –  сетевой     

2                –  канальный

1 –  физический

Перечень услуг.

1. Физ. уровень отвечает за физ. хар-ки сети.

2. Канальный обеспечивает надежность передачи данных через каналы связи и доступ к каналу связи.

3. Сетевой обеспечивает соединение сетей, используя маршрутизацию пакетов из одной системы в другую.

4. Транспортный обеспечивает взаимодействие 2-х сетевых ПК.

5. Сеансовый – сеансы связи между узлами сети.

6. Представлений – конвертирование данных из одного формата в другой.

7. Прикладной – связь прикладных программ с сетевой системой.

3.3.2 Среда передачи данных

 Сейчас применяются следующие виды средств связи:

1. витая пара

2. коаксиальный кабель

3. оптоволокно

1. Витая пара.

ИТР-5 – неэкранированная витая пара, наиболее надежный уровень

10 base Т – скорость передачи данных 10Мбит/сек

+:

· низкая стоимость

· легкость подключения новых узлов

· хорошее сочетание с современными типами тел. Систем

-:

· низкая помехозащищенность

· max длина кабеля 100м

2. Коаксиальный кабель.

2.1 Толстый коаксиал, желтый (0,4 дюйма).

+:
· малая восприимчивость к воздействию электрического поля

· дальность прокладки (500м) 

-:

· сложность соединения сетевых узлов

· высокая ст-ть

2.2 Тонкий коаксиал (0,2 дюйма)

+:
· простота подсоединения сетевых узлов

-:

· длина сегмента не больше 200м

10 base 2 – тонкий коаксиал, длина сегмента 200м

10 base 5

3. Оптоволокно.

Применяются не электрические, а световые сигналы.

+:
-    высокая пропускная способность

· высокая помехоустойчивость                                     

· высокая дальность передач

-:
· высокая ст-ть

· сложность прокладки

Обобщенные показатели качества разных средств передачи данных

Хар-ки
Тип средств передачи данных


Витая пара
коаксиал
оптоволокно

1. Скорость передаачи данных, Мбит/сек
10
50
1000

2. Ширина полосы пропускания, МГц
2
5
неограниченно

3. Ст-ть (у.е.)
1
3
50

4. max возможная длина сети, км
1
2,5
неограниченно

Беспроводные ЛВС.

Используются 3 вида соединений:

1. Радиосигнал.

2. СВЧ-излучение.

3. Инфракрасные лучи.

Хар-ки беспроводных ЛВС.

Хар-ки
Тип беспрводных ЛВС


Радио
СВЧ
Инфракарсн.

1. Пропускная способность, Мбит/сек
0,23-10
1-4
4-10

2. Проходимость
Кроме металла
Кроме бетона, кирпича, стекла
Только свободное пространство

3. Радиус действия
До 1000 м
До 40 м
До 25 м

3.3.3 Топология ЛВС

3 типа:
1. звезда

2. кольцо
3. шина или магистраль
1. Звезда.



Особенности:

1. Простота доступа к услугам сети.

2. Оперативное разделение информации.

3. Хорошая пропускная способность.

4. Физ. ограничение по числу подключаемых к центральному узлу

устройств.

5. Выход из строя центрального узла приводит к отказу всей системы.

2. Кольцо.






1. Экономия передающей среды.

2. Возможность использования на разных участках разных типов кабеля.

3. Ретрансляция информации промежуточными узлами.

4. Отказ любого узла приводит к отказу всей системы.

5. Слабая возможность развития.

3. Шина.





1. Хорошая пропускная способность.

2. Возможность наращивания мощности в сети.

3. При выходе из строя отдельных узлов система сохраняет работоспособность.

Обобщенные показатели топологии ЛВС (экспертные

оценки по 5 бальной системе)

топология
ст-ть           
наращиваемость
Надежность

1.звезда
5
2
3

2.кольцо
5
3
4

3.шина
4
5
5

3.3.4. Метод доступа к ЛВС

Детерменированный                      Случайный

                                                (Недетерменированный)

                        Передача      метод                с контролем         без контроля

права          опроса                 состояния         состояния канала

                                                    канала

4. Организация управления сетью

– обьекты сети

– субьекты сети

– способ организации управления сетью

   Обьекты:
1.Сетевые серверы

2. Раб. Станция

3.Маршрутизаторы и шлюзы

Сетевой сервер -  ПК, выполняющий спец. функции распределения и  координации сетевых ресурсов и  предназначенный для обслуживания раб. ст. сети.

Серверы бывают :

– несовмещенный

- специализированный

- выделенный

Раб. Станции – ПК, подсоединенные к сети, но не разделяющие собственные ресурсы с другими станциями ПК.

Маршрутизаторы -  ПК, выполняющие функции взаимодействия отдельных сетей в рамках одной организации.

             -    внутренний

· Внешний ( только по взаимодействию объекта)

Шлюзы- устройства, связывающие абсолютно разные сетевые системы.

Организационные схемы объектов и субъектов ЛВС.







СС – сетевой сервер – администратор сети

РС- регулярные пользователи сети

М- маршрутизатор- оператор сети

СС- менеджер раб. Групп

Ш-шлюз-оператор сети

Субъекты ЛВС:
1.Администратор сети

2.Менеджер раб. группы

3.Оператор сети

4.Регулярный пользователь сети

2 способа  организации упр-я  ЛВС:

1.одноранговый – не требует спец. затрат на оборудование сети

2.централизованный

1. В одноранговых сетях функции упр-я реализуются непосредственно пользователями.

ПК-  раб.ст. и сервер одновременно.

+:

- легкость установки и настройки

- экономия денежных средств

- простота администрирования

-:
- высокая квалификация пользователя

- низкая безопасность данных

2. Централизованные функции упр-я реализуются с помощью выделенного сервера с участием администратора сети.

+:
- высокая надежность и безопасность данных

- простой доступ к сетевым ресурсам для пользователей сетью

-:
- высокие затраты на администрирование

- выход из строя центр.сервера прекращает возможность обмена инф-цией в сети.



- LANtastic  Artisoft                                              -   Novell Netware

- LANsmart  (D-Link)                                             - Windows NT 4.0

- NET / 30

- Windows 3.1; 3.11- для раб. групп
- Windows 95, 98

Основные черты одноранговых сетевых ОС:

1. Простота установки и эксплуатации

2. Невысокое быстродействие

3. Невысокая цена

Унифицированная (центролиз.) СОС состоит из:
1. Ядро СОС

2 .Сетевые утилиты

3 .Оболочки раб.групп

4. Сетевые программы внешней маршрутизации

5. Сетевые программы шлюзы

Основные  хар-ки  СОС.

Стандартные (технич. хар-ки), определяемые требованиями к  аппаратной платформе
Качественные хар-ки

1. Требуемая емкость RAM для сервера.
1. Надежность

2. Треб.емкость дисковой

памяти сервера
2. Требования по поддержке раб. Ст.(min ОП, занимаемая СОС на раб. Ст.; обеспечивается работа раб. Ст. без дисковой памяти и поддержка разных аппаратных платформ)

3. Требуемая емкость ОП на раб.ст.
3. Быстродействие (незначительное уменьшение скорости работы СОС при увеличении числа пользователей)

4. Емкость дисковой памяти на раб ст.
4. Администрат. средства (простота работы администрат. сети)

5. Цена СОС в расчете на кол-во пользователей
5. Тех. обслуживание и сопровождение (поддержка работы СОС фирмы-изготовителя)


6. Разделение ресурсов (СОС должна предоставлять возможность совместного использования нескольких тех. средств не только на сервере, но и на раб. Ст.)


7. Поддержка многих серверов

5. Основные типы ЛВС применяемых в организации




Сравнительные хар-ки основных типов ЛВС

Хар-ки
Ethernet
Token Ring

Network


ArcNet



1. Топология (наиболее часто используемая для данного вида сети)
шина
кольцо
звезда

2. Метод доступа
Случайный с контролем состояния канала
Передачи права
Передачи права

3. Механизм упр-я сетью
Станции сети равноправны
Приоритетный механизм доступа к сети
Приоритетный механизм доступа к сети

4. Среда передачи данных
однордна
не однордна
Не однордна

5. max протяженность, км
6
6,5
6,6

6. max число узлов в сети
255
260
260

Программные средства


Верхний уровень





Технические средства


Нижний уровень
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Одноранговые сетевые операционные системы (СОС)





Унифицированные (централизованные ) СОС





3 типа ЛВС
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Token Ring


Network





ArcNet








