3. РАСЧЕТ И ВЫБОР МОЩНОСТИ ДВИГАТЕЛЯ



3.1. Определяем эквивалентный момент двигателя, Мэ

� EMBED Equation.2  ���(3.1)

где b = 0,7 - коэффициент, учитывающий ухудшение условий  охлаждения во время переходных процессов (по [2], стр. 10)

       Мп  - пусковые моменты

       Мт - тормозные моменты

       Му - моменты установившихся режимов

 Все значения моментов берутся из задания.

        tп - время пусков

        tт - время тормозных режимов

        tу - время установившихся режимов

Все значения времен берутся также из задания.

� EMBED Equation.2  ���

= 0,65 кН*М

3.2. Определяем скорость двигателя, n, об/мин:

                                             � EMBED Equation.2  ���                                            (3.2)

где i - передаточное соотношение редуктора

     Д - диаметр барабана, м

     n - скорость движения, м/сек.

Все данные берутся из задания.

В соответствии с заданной тахограммой выделяем 3 скорости: максимальную (0,6 м/с), среднюю (0,5 м/с) и минимальную (0,1 м/с).

� EMBED Equation.2  ���
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� EMBED Equation.2  ���

3.3. Определяем продолжительность включения привода:

                                � EMBED Equation.2  ���                                (3.3)

где tраб - общее время работы

      tц - время цикла

по тахограмме tц=28,7 сек, tраб=12,7 сек.

� EMBED Equation.2  ���



3.4. Производим пересчет момента на стандартную продолжительность включения:

                                    � EMBED Equation.2  ���                                    (3.4)

� EMBED Equation.2  ���кН*М



Определяем мощность двигателя, Р, кВт

                                       � EMBED Equation.2  ���                                          (3.5)

� EMBED Equation.2  ���кВт

В соответствии с пунктом 2.1 методразработки ([2], стр. 4, пункт 2.1) увеличиваем мощность двигателя на 20% (из-за дополнительного нагрева пульсациями выпрямленного тока при системе ТП-Д).

Р / = Р*1,2 = 49,22*1,2 = 59,06 кВт



3.5. По каталогу, [3], стр. 408, приложение 7, выбираем двигатель постоянного тока типа П102. Его данные заносим в таблицу:



Таблица 3.1



тип� Р, кВт�об/мин�Iя ном, А�U, В�Rя, Ом�Rов, Ом� Iов, А��П102�55�750�286�220�0,0311�32,5�4,84��





Максимальная скорость двигателя в приводе равна 687,55 об/мин, а максимальная скорость самого двигателя 750 об/мин, то есть в относительных единицах:



nmax =  nmax / nном =  687,55/750 = 0,92



Минимальная скорость:

nmin = nmin / nном = 114,59/750 = 0,15



Диапазон регулирования скорости:

nmax / nmin = 687,55/114,59 = 6,00




