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18.  Лемма о внутренней точке.

Пусть А- квадратичная матрица размера nxn , V-произвольный вектор пр-ва
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Достаточность:  (от противного)
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19. Локальная управляемость. Теорема о локальной управляемости..

Рассматриваем динамический объект, поведение которого описывается системой (1) 
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20. Теорема о локальной управляемости. (дает достаточное условие локальной управляемости)

 Если 
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Доказательство: В силу определения локальной управляемости выполняется условие 
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21. Теорема о сущест​вовании оптимального управления.
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