











Введение (2)


1.1. Определение географических координат углов рамки трапеции листа топографической карты масштаба 1:25000 (3)


1.2. Определение номенклатуры и географических координат углов рамок трапеции листов топографической карты 1:5000 на участке съемки (4)


Глава 1	Разграфка и номенклатура листов топографической карты 1:5000 на участке съемки.





Глава 2	Проект аэрофотосъемки и размещение планово-высотных опознаков. (6)


2.1. Определение маршрутов аэрофотосъемки и границ поперечного перекрытия         снимков.   ((6)





2.2. Схема размещения планово-высотных опознаков на участке съемки.(7)





Глава 3	Проект  геодезической сети сгущения.(8)


3.1. Проектирование и оценка проекта полигонометрического хода 4 класса.


(8)


3.1.1. Определение предельной ошибки положения пункта в слабом месте хода. (9)


3.1.2. Расчет влияния ошибок линейных измерений и выбор приборов и методов измерений.  (9)


Расчет предельных ошибок (10)


Техн. хар-ки СТ-5   ((11)


3.1.3. Проектирование контрольного базиса и расчет точности его измерений для уточнений значений постоянных. (12)


3.1.4. Расчет влияния ошибок угловых измерений и выбор приборов и методов измерений.  (12)   (тех. хар-ки 3Т2КП   (13)





Расчет точности установки теодолита,  марок и числа приемов при измерении углов.        (стр.13)





Пояснительная записка   (14)


3.1.5. Оценка передачи высот на пункты полигонометрии геометрическим нивелированием. (15)   (тех.хар-ки Н3КЛ (15))





Глава 4.	Проектирование съемочной сети. (17)


4.1. Проектирование и оценка проекта обратной многократной засечки (17)


4.1.1. Расчет точности положения опознака определенного из обратной многократ ной засечки. (17) (техн.хар-ки 3Т5КП(18)


4.1.2. Расчет точности определения высоты опознака ОПВ №       полученного из обратной многократной засечки. (19)


4.2.1. Расчет точности планового положения опознака  ОПВ №  определенного из прямой многократной засечки.(20)





4.2. Проектирование и оценка проекта прямых многократных засечек.(20)





4.2.2. Расчет точности высоты опознака определенного из прямой многократной


засечки. (21)


4.3. Проектирование и оценка проекта теодолитного хода .(22)


4.3.1. Расчет точности определения планового положения ОПВ №(23)


4.3.2. Оценка проекта передачи высот теодолитного хода.  (24)





Заключение (26)





